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作物環境-農業機械

(2)小米採收機試驗改良及應用
為加速小米採收機械化，並考量

目前小米栽培條件，本場引進二行式
小型割稻捆綁機進行小米採收試驗，
本機型機體小、操作靈活，非常適用
於目前小米栽培環境。本年完成傳動
結構改良，提高割取高度以減少植株
殘體的收穫量。改良後可提高收割高
度為20公分，並於割取部下方加裝
8吋活動輪以方便操作(圖3)，與原型
機割取高度5公分比較，隨機取10
束，每束取5穗量測莖葉及穗重，結
果提高20公分，可降低15％植體重

量，可降低後續集運及脫粒之人力成
本。收穫後使用水稻脫穀桶進行脫粒
試驗，可順利將小米籽實脫下，但部
分為整穗脫下，於篩網排出，因此篩
網尺寸及鼓風機風量需再作調整。另
於秋作試驗使用水稻聯合收穫機進行
小米一貫化採收試驗(圖4)，初步試
驗使用水稻收穫之篩網，試驗結果收
穫效率為0.8公頃/小時，換算產量為
1,540公斤/公頃，對照人工收穫產量
為1,850公斤/公頃，損失16.8％，將
進一步改良篩網以減少損失。

圖3.改良之小米採收機械 圖4.水稻聯合收穫機進行小米一貫化採收試驗

(3)太陽能人型驅鳥器之研發
鳥害是目前農民相當頭痛的問

題，在果樹可以利用套袋的方式防
制，但在小米、水稻、蔬菜和番茄等
作物，由於密植特性加上種植面積
大，無法以果實單粒套袋方式解決鳥
害問題。因此針對農民的需求、作物
生長特性、田區面積大小和成本考
量，設計出新樣式的驅鳥器，可應用
於多種禾本科和十字花科作物田間使

用，減輕農民在體力和經濟上負擔。
本研發之太陽能人型驅鳥器為自行設
計和組裝，並參考臺東香蘭地區農民
慣行的驅鳥方式而設計，主要組成元
件有50W單晶太陽能板、直流永磁式
馬達、減速機構、自動控制電路板、
電池、機架本體、時間控制裝置、緊
急開關、擬人衣物、繩索和響片。

小米試驗區選定於本場後方試驗
田，田區長27公尺和寬14公尺，面積


